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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY ROZBIORKOWE

KOD CPV
45110000 - 1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych; roboty ziemne

1.PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej ( SST ) sg wymagania dotyczace
realizacji robét rozbiorkowych dotyczacych budynku potozonego w Rzeszowie przy ul. Gajowej
2 W Rzeszowie, dziatka nr 1273, obreb 218 Wilkowyja.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie wszystkich robét rozbiorkowych obiektdw znajdujgcych sie na przedmiotowej

dziatce.

1.3.Zakres robdt objetych specyfikacja

W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujgcych robét rozbidrkowych:
+rozbidrka elementow konstrukcji budynku,

+rozbiorka elementow zelbetowych, betonowych, murowanych i drewnianych,

+rozbidrka stropodachu,

+rozbiorka pokry¢ dachowych z ptyt eternitu

' montaz i demontaz niezbednych rusztowan do wykonania prac budowlanych

+ wykonanie wykopdw do rozbiorki fundamentéw

+ zasypanie wykopdw po rozebranych fundamentach

+ wszystkie inne nie wymienione wyzej roboty zwigzane z rozbiorkag elementéw budowlanych

jakie wystepujg przy realizacji umowy w tym rozbidrka drewnianej przybudéwki do budynku.
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+uporzadkowanie terenu po rozbiorce

Oraz

+urzadzenie placu rozbiorki,

+ przywrocenie zajetych dla realizacji przedmiotu zamdwienia terendw do stanu pierwotnego,

+zabezpieczenie robdt pod wzgledem bhp.

Ponadto wykonawca winien zapewnic:
-organizacje i zabezpieczenie placu robét,
-ewentualng wyptate odszkodowan z tytutu zniszczen powstatych na sasiednich dziatkach w

wyniku prowadzenia robdét lub w zwigzku z nimi.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ wypadkowa, a takze za zniszczenia whasnosci
prywatnej i 0s6b prawnych spowodowane swoim dziataniem lub niedopatrzeniem zwigzanym z

realizacjg niniejszego zamdwienia.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z

obowigzujacymi Polskimi Normami.

1.5.0g6lne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot

Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robdt zwigzanych z wykonaniem rozbidrek oraz wszystkie

prace pomocnicze.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodnosc z
umowa, projektem rozbidrki i poleceniami zarzadzajgcego realizacjg umowy. Wprowadzenie

jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja
umowy.

1.6.Dokumentacja, ktdra nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy
Dokumentacja przedstawiona przez wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna

z 0golnie obowigzujacymi przepisami. Dodatkowo wykonawca dostarcza¢ bedzie nastepujgce

informacje :



+ harmonogram i kolejnos¢ prac rozbiorkowych;
+ rysunki robocze wymagane przez zarzadzajacego realizacjg umowy;

+zalecenia i instrukcje wyszczegodlnione w dalszej czesci opracowania.

2.MATERIALY

2.1.0g6Ine wymagania dotyczace materiatow

Ogo6lne wymagania dotyczgce materiatdw i ich rodzaju nie dotyczg robot rozbidrkowych.

3.SPRZET

3.1.0g0Ine wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego typu sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot i Srodowisko. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy oraz powinien odpowiadac¢ wskazaniom zawartym
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez zarzadzajgcego realizacjg umowy. Liczba

i wydajnosc¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie rob6t zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet bedacy wiasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonywania robot musi by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami

ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujace zachowania warunkdéw umowy zostang przez

zarzadzajacego realizacjg umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

3.2.Sprzet niezbedny do wykonania robot

Zastosowane rodzaje sprzetu uzywanego do rob6t rozbidérkowych i remontowych powinny

odpowiada¢ wymaganiom zastosowanych technologii oraz warunkom przepisow BHP

obowigzujacym w konkretnej dziedzinie ich zastosowania, po uzgodnieniu z zarzadzajagcym
realizacjg umowy.

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzadzie nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych
robot i przepisow BIOZ zostang przez zarzadzajacego realizacjg umowy zdyskwalifikowane i

niedopuszczone do robot.



4. TRANSPORT

4.1.0g6Ine wymagania dotyczgce transportu

Liczba i rodzaje Srodkow transportu bedg zgodne ze wskazaniami zarzadzajgcego realizacja

umowy i powinny zapewnia¢ wykonanie robét w terminach wynikajacych

z harmonogramu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda usuniete
z terenu budowy na polecenie zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Wykonawca jest zobowigzany usuwac na biezaco, na wkasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do

terenu budowy.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementéw itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robét.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty przed przemieszczaniem i ich uszkodzeniem

4.2. Transport materiatow

Materiaty i sprzet wymagane do wykonania robét rozbiorkowych nalezy transportowac

srodkami transportu zaakceptowanymi przez zarzadzajgcego realizacjg umowy. Zatadunek,
transport i roztadunek materiatdw nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami
0 ruchu drogowym.

Materiaty porozbidrkowe nalezy usuwac z terenu budowy przy pomocy zmechanizowanych

srodkow transportowych — zatadunek mechaniczny lub reczny.

5WYKONANIE ROBOT

5.1.Zasady ogolne wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg i Sciste przestrzeganie
harmonogramu rob6t oraz za jako$¢ wykonywanych rob6t, za ich zgodnos$¢ z warunkami

technicznymi oraz poleceniami zarzadzajacego realizacjg umowy.



5.2.Wykonywanie robot rozbiorkowych

Przed przystgpieniem do bezposrednich robét rozbiorkowych nalezy wykonac wszystkie

niezbedne zabezpieczenia, a wiec ogrodzenie terenu robot, wzmocnienie czesci budynku

zagrazajacych runieciem i tym podobnych.

Roboty rozbidrkowe nalezy wykonywac z zachowaniem maksimum ostroznosci, doktadnie

przestrzegajac przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy.

Podstawowe warunki jakich nalezy przestrzegac przy prowadzeniu rozbiorek :

nalezy usunaC wszystkie elementy zagrazajace bezpieczenstwu pracujgcych, a wiec zwisajace
czesci murdw, stropy pozbawione czesci podpor i tym podobne;

gruz i materiaty drobne nalezy usung¢ przez specjalne kryte zsypy; w zadnym wypadku nie
wolno gruzu wyrzucaé przez okna na zewnatrz lub przerzucaé na dolne stropy;

rozbiorka muréw moze by¢ dokonywana przez zwalanie lecz wytgcznie w sposéb nie
naruszajgcy terenu dziatek sasiednich

w okolicznosciach wywotanych wzgledami ostroznosci rozbidrke nalezy wykonac recznie lub
prze uzyciu narzedzi pneumatycznych;

rozbidrke elementow zelbetowych nalezy wykonywac niewielkimi odcinkami, odbijajac
uprzednio warstwe ochronng betonu i przecinajac prety zbrojenia za pomocg aparatow
acetylenowych; do rozbijania betonu zaleca sie stosowac narzedzia pneumatyczne;

elementy konstrukcji stalowych nalezy rozbieraC przez ciecie aparatami acetylenowymi;
wszelkie roboty rozbiérkowe powinny by¢ tak wykonane aby zapewni¢ maksymalny odzysk
materiatdw nadajacych sie do ponownego uzycia;

robotnicy wykonujacy prace rozbidérkowe na wysokosci powyzej 2,00 m powinni by¢
zabezpieczeni pasami, przy czym tancuch lub lina od pasa muszg by¢ przymocowane do czesci

trwatych budowli nie rozbieranych w tym momencie

Urzadzenia i sieci instalacyjne

Urzadzenia wodociggowo — kanalizacyjne, centralnego ogrzewania, elektryczne, gazowe,

telefoniczne — nalezy sprawdzi¢ ich wystepowanie.

Podlegajg one rozbidrce lub demontazowi w pierwszej kolejnosci.

Przed rozpoczeciem demontazu konieczne jest odtgczenie tych urzadzen od zewnetrznych sieci

zasilajgcych, czego wolno dokonac jedynie w obecnosci przedstawicie wihascicieli sieci.

Do wiasciwych robdt demontazowych mozna przystapic¢ dopiero po odtgczeniu instalacji

wewnetrznych od sieci miejskich i stwierdzeniu tego przez wpis w dzienniku rozbidrki.



Demontaz rozpoczyna sie od sprawdzenia czy wszystkie instalacje zostaty odtgczone od sieci
zewnetrznych. W pierwszej kolejnosci demontuje sie urzagdzenia wodno — kanalizacyjne jak
wanny, zlewy, umywalki, miski ustepowe, ptuczki oraz centralnego ogrzewania jak grzejniki,
kotty, naczynia przelewowe. Jednoczesnie demontuje sie armature i dopiero na koncu przewody.

Rownolegle elektrycy demontuja lampy i inne urzadzenia elektryczne.

Okna i drzwi

Okna i drzwi zdemontowac przed rozbiorka konstrukcji budynku.

Scianki dziatowe

Sciany dziatowe rozbieraé réwnolegle do rozbiérki konstrukcji budynku.

Dach

Rozbidrka dachu obejmuje rozbidrke pokrycia dachowego i rozbidrke konstrukcji dachu. Bez
wzgledu na rodzaj materiatu pokrycia rozbiorke pokrycia rozpoczyna sie od zdjecia rur
spustowych, rynien, pokrycia muréw ogniowych i obrébek blacharskich.

Pokrycie dachu rozbiera sie od gory do dotu potaci dachowych catymi pasami.

Po usunieciu pokrycia rozpoczyna sie rozbiorke konstrukcji dachu. Rozbidrke konstrukcji
drewnianej, wykonanej jako wigzanie krokwiowe, zaczyna sie od rozbidrki ofacenia, przy czym
nalezy zdejmowac wszystkie taty lub deski deskowania nie pod rzad, lecz zostawiajac co 1,20 -:-
1,50 m do dwie taty lub deski dla zapewnienia sztywnosci krokwi w kierunku podtuznym
budynku i mozliwos$ci poruszania sie po nich.

Nastepnie rozbiera sie konstrukcje wigzania dachowego. Przed przystgpieniem do rozbiorki
konstrukcji dachowej konieczne jest zbadanie jej stanu. Wiasciwg rozbiorke mozna rozpocza¢ po
wzmocnieniu tatami elementow zagrozonych.

Rozbidrke dachow wykonuje sie przez stopniowe usuwanie elementéw najmniej obcigzonych.

Przed rozbidrka powaty usung¢ warstwe glinobitki.

z

Sciany
Sciany no$ne mozna rozbiera¢ dopiero po usunieciu wszystkich obciazen.



Rozbidrke Scian nalezy rozpoczac¢ od odbicia tynkdw lub zerwaniu oktadzin, po czym po
usunieciu z miejsca roboczego gruzu mozna rozebra¢ $ciany. Materiaty uzyskane z rozbiorki
écian nalezy ostroznie opuszczaé w dét i przetransportowaé na miejsce sktadowania. Sciany

rozbierac ostroznie warstwami przy zastosowaniu lekkich rusztowan.

5.3.Transport materiatow rozbiorkowych

Do wywozenia gruzu stosuje sie Srodki transportowe uzywane powszechnie przy robotach

budowlanych.

Transport gruzu i materiatow porozbidrkowych powinien byc tak zorganizowany, aby nie byt
hamowany dowdz materiatdw przeznaczonych na budowe.

WYyhbor rodzaju transportu materiatow porozbidrkowych powinien by¢ dostosowany do objetosci
mas gruzu, odlegtosci transportu, szybkosci i pojemnosci Srodkow transportowych,
uksztattowania terenu, sposobow rozbidrek i wydajnosci urzadzen stosowanych do robot
rozbidrkowych, pory roku oraz wystepujacych warunkdéw atmosferycznych i przyjetej organizacji
robot.

Srodki transportowe pod zatadunek gruzu powinny by¢ ustawione w odlegtosci nie mniejszej niz
2,0 m od miejsca sktadowania materiatdw porozbiorkowych.

Wykonawca zapewnia wywo0z i ztozenie materiatow z rozbidrki w odpowiednim miejscu

Ze wzgledu na sposob przemieszczania sktadowanego materiatu porozbiorkowego moze

by¢ stosowany :

+ transport reczny;

+transport mechaniczny.

Na placu budowy do rob6t zatadunkowych i przetadunkowych oraz do przemieszczania

gruzu na niewielkie odlegtosci moga by¢ stosowane przenosniki tasmowe, rekawy do zrzucania

gruzu z duzych wysokosci i tym podobne urzgdzenia.

6.KONTROLA ROBOT

6.1.0g0lIne zasady kontroli
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét.
Zarzadzajacy realizacja umowy ustali  jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic

wykonanie robot zgodnie z umowa.



6.2.Kontrola jakosci wyrobow

Nie dotyczy robot rozbiorkowych.

7.0BMIAR ROBOT

Nie dotyczy — obowiazuje cena ofertowa i warunki umowne.

8.0DBIORY ROBOT | PODSTAWY P:ATNOSCI

8.1.0g0Ine zasady odbiordow i ptatnosci
Podstawa ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegolnych pozycji zawartych w wycenionym przez
wykonawce przedmiarze robot, a zakres czynnosci objetych ceng okreslony jest w ich opisie.

9.PRZEPISY | DOKUMENTY ZWIAZANE

9.1.Zwigzane normatywy

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych — tom | -
Budownictwo ogolne rozdziat 1 — ogdlne warunki wykonania robét budowlano — montazowych;
Remonty budynkdéw i wzmacnianie konstrukcji — J. Thiery i S. Zaleski Arkady Warszawa 1982 r.
9.2.Zalecane normy, instrukcje, wytyczne i $wiadectwa

Majg zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem Polskie Normy ( PN ) i normy branzowe (
BN ) a w szczegdlnosci:

Brak norm.
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